Cоздадим m-файл содержащий информацию о структуре системы уравнений:

function f=dydt(t,y)

%fffffff

%kkkkkkk

a=[0 1;1 -1]

b=[-1; 1]

e=1

f=a*y+b*e

>> [tv,gv]=ode45(@dydt,[0 10],[0 0]);

>> plot(tv,gv)

