




Поскольку конструкция симметрична относительно как вертикальной, так и горизонтальной осей, достаточно найти момент инерции для одной четверти, а затем умножить на 4. Рассмотрим правую верхнюю четверть. Обозначим х горизонтальную ось, у, соответственно, вертикальную, М – массу тела, S – площадь поверхности. Итак, полный момент инерции J относительно вертикальной оси ищем, как
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. Функции х1(у) и х2(у) легко находим из геометрии:
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Далее, вычисляя S, как 
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, получаем
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